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(57) Abstract: The movement detector having six 
degrees of freedom comprises a support on which 
three position sensors are arranged according to three 
orthogonal axes. Each sensor comprises a rigid body 

(3) , a deformable element (4) which is electrically 
conductive, and four conductive areas (6b) which are 
disposed on rigid walls (3). The deformable element 

(4) is balanced around the centre part thereof and has 
a rest position and four active positions wherein it is 
temporarily in contact with two of the conductive areas 
(6b) of the rigid body (3). The deformable element 
(4) of a sensor moves from a rest position to one of 
the active positions in response to a predetermined 
directional or axial translation or votation. 
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(57) Abrege : Le detecteur de mouvement a six 
degres de liberte comporte un support sur lequel sont 
disposes trois capteurs de position, suivant trois axes 
orthogonaux. Chaque capteur comporte un corps 
rigide (3), un element deformable (4), electriquement 
conducteur, et quatre zones conductrices (6b) disposees 
sur les parois rigides (3). L'element deformable (4) 
est en equilibre autour de sa partie centrale et presente 
une position de repos et quatre positions actives, 
dans lesquelles il est temporairement en contact avec 
deux des zones conductrices (6b) du corps rigide 
(3). L'element deformable (4) d'un capteur passe de 
la position de repos a une des positions actives en 
reponse a une translation ou votation de sens et d' axe 
predetermines. 
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